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Formelliste

Dekomposisjon av akselerasjonsvektoren:

a(t) = %\’v(t)\ T(t) + r(H)o()]* N(t) = 0(t) T(t) + K(t)o*(t) N (t)

Krumning og torsjon:

_dB (vxa)-a

_dT_N_]vxa\ B

T s TR ds  |vxal?

Diskriminanten i annenderiverttesten:

A=AC—B* der A= fu, B=fu, C="f,

Koordinatsystemer:

Sylinderkoordinater (r, 6, z):
r=rcos, y=rsinfh, z=z,
r2=22+9% dV =rdzdrdf
Kulekoordinater (p, ¢, 0):
r=psing cosl, y=psinpsing, 2z=pcosy,

PP =22+ y?+ 22 dV = p’sinpdpdedd

Flateintegral:

or Or
7><7

ou Ov

Spesialtilfelle: do = /1 + f2 + f2dxdy

Tyngdepunktet til et romlige legeme med tetthet § og masse M = [[[.5dV:

s s, v [ vsav s L[] coa

Vektoranalyse:

Greens teorem: f Pdzr+ Qdy = // (6@ — 8P> dA
c r\O0z 0Oy
Divergensteoremet: // F -ndo = /// divFdV = <// V. FdV)
s T T
Stokes’ teorem: 7{ F-Tds= // (curl F) -mdo = <// (V x F) -nd0>
C S S

do = |N(u,v)|dudv = du dv (I noen bgker er do = dS)




