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Lineaer regresjon: Modellantagelser
Mal: Y[ X =x

Antagelse [: Lineser cammenheng
EY|X=x)=py+ px
Antagelse 2: Y, betinget pa X=x, er normalfordelt med standardavvik o uangett x

Y|X=x ~ N+ px,0)

Alternativ formulering: ol f H\(;Qrdan ritgpongeh ! i
Eeil-ledd ar veraier runar regresjonsiinja

Y=p0,+px e ~ N(O, o)
— "\ #
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Lineaer regresjon: Modellantagelser

Tilfeldig utvalg:  (x1, Y}), ..., (x,,Y,)  OBS: Antar uavhengige variabler!

Y.=py+px,+e e~NO,0) i=1,..,n
(uavhengige feilledd)

Observagjoner: (y1,X;), ..., (¥,,X,)  Estimert regregjonslinje: ,BAO+,BAlxi

Residualer: e; =y; — (,BAo + :BAlxi)
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Lineaer regresjon: Modellantagelser
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Lineaer regresjon: Modellantagelser
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