FORMELLISTE FOR
MA1103 FLERDIMENSJONAL ANALYSE

Dekomponering av akselerasjonsvektor:
a(t) = v'(t) T(t) + r(t)v2(t) N(t)
Diskriminanten i annenderiverttesten:
A=AC—-B? der A= fo, B=fu, C=fy
Koordinatsystemer:
Sylinderkoordinater (r, 6, z):
r=rcosf, y=rsinfb, z=z,
r?=a224+y? dV =rdzdrdf
Kulekoordinater (p, ¢, 0):
r=psinpcosf, y=psinpsind, 2z=pcosp,
pPP=a+y*+ 2% dV = p’sinpdpdedd
Flateintegral:
or Or

dS = n(u,v)|dudv = | — x —

3 = 0 du dv

Spesialtilfelle:  dS = /1 + f2+ f2dxzdy

Tyngdepunkt for romlige legemer:

|| O | PR || R

Vektoranalyse:

0F, OF
Greens teorem: 7{ Fydx+ Frdy = ff (—2 — —1) dA
c s Ox dy

Divergensteoremet: @ F-NdS = JI[ divF dV
S D

Stokes’ teorem: j{ F Tds= jj(curlF) N dS
¢ s



