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Innleveringsfrist er torsdag, 1. mai klokken 1500

Fra Anton og Rorres Elementary Linear Algebra

1) La R være firkanten definert ved hjørnene (0, 0, 0), (3, 0, 0), (3, 2, 0) og (0, 2, 0).

(a) Hva er koordinatmatrisa til R?

(b) Hva er koordinatmatrisa til R etter en skalering med en faktor 3

2
i x-retning og

skalering med en faktor 1

2
i y-retning? Tegn den skalerte firkanten.

(c) Hva er koordinatmatrisa til R etter at den har blitt translatert med følgende
vektor?





−2
−1

3





(d) Hva er koordinatmatrisa til R etter at den har blitt rotert med en vinkel på
−30◦ om z-aksen?

(Se avsnitt 11.11)

2) Finn verdiene til x1 og x2 som maksimerer

z = 3x1 + 2x2

Med følgende betingelser

x1 ≥ 0

x1 ≤ 2

x2 ≥ 0

x2 ≤ 2

x1 + x2 ≥ 2

2x1 + x2 ≤ 5

(Se avsnitt 11.3)
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3) Eksamen 2006, nr.2, Eksamen 2007, nr. 4

Anbefalte ekstraoppgaver fra læreboken

Spesialoppgave:
La A være en vilkårlig matrise. Vis at R(AT ) = R(AT A), der AT er den transponerte
til A og R(A) er kolonnerommet til A. Forklar hvorfor dette viser at normallignings-
ystemet AT Ax = AT b til ligningsystemet Ax = b alltid har (minst) en løsning.
(Jfr. § 6.4 i boka)

• Avsnitt 11.17: 2, 3

• Kapittel 10: Suppl. ex. 6 og 10
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