FORMELLISTE

Dekomponering av akselerasjonsvektor:
a(t) =v'(t) T(t) + k(t)v*(t) N(t)
Diskriminanten i annenderiverttesten:
A=AC—-B? der A= fu, B=fo, C= [y
Koordinatsystemer:
Sylinderkoordinater (r, 6, z):
r=rcosf, y=rsinfl, z=z,
r?=ax*+y?* dV =rdzdrdf
Kulekoordinater (p, ¢, 0):
r=psinp cosf, y=psinesinf, z=p cosp,
pP=2+y?+ 2% dV = p*sinpdpdpdd
Flateintegral:

or Or
dS = |N(u,v)|dudv = 3 % 5o

Spesialtilfelle 1. dS = /1 + f2+ fZdxdy

Tyngdepunkt for romlige legemer:

b ffoin 5= & o =&

Vektoranalyse:

Greens teorem: j{ Pdr+Qdy = // (@ — 8_P) dA
C R 8$ (9y

Divergensteoremet: // F-ndS = /// divF dV
s T

Stokes’ teorem: ]{ F-Tds= //(curlF) -ndS
c S

du dv




