e

E .
j Ra,&row., Rolonne rom , nullrom

Q'“ %... a.‘n
A mxn-matrse A= | % %aq.e- Qg

L Fmi Qg oes Qi

Radrommet £cL A = Rowr(A) = wnderrom ¢ R"

Som er utspent av radene ¢ A

Kolonnerommet +:L A Col (A) = wnderrom ¢ R™

Som er wtspent aw Bolounene ¢ A
Nul (A) =atte % ¢ R" st ab AX =0,

Nullrommet &€ A

lpsncngsrommet L AK=0
AX=0 & X ortogonal t.l aue rader ¢ A

dvs.  Rouws (A)1 = NulL(A)
Col (A)™ = Nul (A7)

| Demen sjonér .

"

-

tang (A) = diue Row (A) = dim Col (A)
t"anﬁ(A) + dom Null(A) =



[ Fiune bascser

Gauss echelou- ., redusert
A— E( " a,t:;e) evt. GaussJordan &t o oo otie

Bascs for Rows (A) @ |REenullradene ¢ E

Bascs for (ol (A) 1 Kotonnene ¢ A Som &t svarer
pivot kolounene ¢ E

Bascs for Null(A): AX=0 & Ex=0 Med R fre

Variabler far genereu {bsnig formen
X=t,V +,V, ++t ¥ . ler

Y Vs s Vie bascs dor Null(AY

AhU{,VlddSef 'F‘JJ./W bQSC.S :}(Jr V S_PGM{ 15 1) S‘S OSV_L

la %V ,....¥ vere rader (evt.Rolowner) ¢ en

matrise A o5 fiun basis for Row (A) (evt. (ol (A)),
for V erda kb Row (A) (henholdsvis (ol (A)).

Med V=Row(A) er bascs for Null(A) = bascs for V-4
(med V = Col (A) & basis for Null(AT) = bases for VL)

clow V +A,Lu,c\/‘l' = W



lnl«omogeme 665m;n555@51¢m

Ax =t er Ronsiskeut huis ogbare huis b er i Col (A)
Do er gevereldd Upsning pa formen. X = X +X,

der X’O er 'Ew CéSm'ug o AX(:”) ) X(k'-'- f:,\ll+---+tkvlﬁl

€r generdd UbSning av det homosene sysStewmet AKX =0
Minste bvadraters lquVu:wﬁ oaw cuRenscsteut Systew Ay =l
er én Cdbs'u:ng X av nhormal syStemet ATAX% =ATlb

Da er p=AR denortogonale proj. av b cun ¢ Gt (A)

| kﬁd,ra&us!ée mattiser
For nxn-mabrse A er folgende elevivatent:

(1) A er cnverterbar
Q) A er radekvivalent med cdenb; tetsuroticsen |

(3) AX =0 har bare trivceit {¢$m6n5 X =Q

H) AX =b har entydig bsncng (% =A-'lb) foratie bcR"
(5) deth #0

(b) kolonnene ¢ A er Lneart Uarheng cge

(3} reng(A) = n

(3) O er kke egemutrdi for A




Gmm,- Schmedts a,lﬁord{me,

qur ortOﬁond bascs W, Uy -, U for underronn
Vi R™ med basis ¥,V ..., Vi

W =
v .
W,= 1, - .

(W,

o . Y
Uy = v, i

F

w,

£

U‘L—.

ik
=

Osy,

Projele sjousformelem

bV, bV,
T—— WV 4+ —— V teer +
IP V. :

for o foune dmm ortoconale projeksjontu [P avr eu veletor
b ¢ R" dum ¢ et underrom \Vi R™ med ortoqnal basis ¥ .., Vi

b=p +q, der peV og qle\/‘]'-



E@&vwerw‘br/eﬁwuelctorcr V0, Av=Av

En nxn-matrise A & A har n Lu.wavk. esenveltorer
er ddafﬁona.liSwer bar

Da founer ov mattise P stk at P~ AP erdiagonelmnatnie:
O Fown alte egencerdiec X vtd o tose det(A-AT)=0

For huer egmwrdz /L; ; {m bascs ;for tilharenge
egenrom ved o Lése sqstemet (A-A;1)v=0

B Med n Lin. uavh. egtuvtllorer N, ... Vi, o6 egeyvecdior My \

seder ov A O o 0
P=[ ... %] ogD=> *2  °|. Da er|P"'AP=D
-;) 0...)\n4

Aﬁmftogomwt oconalsSecbar & Ae,rsﬁmmefrak (AT=p)
Da douner ou ortogoual matrie P (PTP=T otvs. P'=PT,
Rolounene ¢ Pcrortoson ale tnhetsveltower) Sow dc«sonoh'%rAf

O Fiun alte egenverduone o bu ortosenet bass for hert
egtuwrom. (Bruk §.eks. Gram- Schmiat hois diuy &)

@ Norimakiser eqenvtictorene vtd & dele pé, langdsse, o bruk
W ortogonale egqmuthtorer wred (ugde | Som Bolouuer o P

Do er p='=PT o5 P"AP=D skt at |PTAP =D




Anvtnddser av eoomverdior [espnotltorr

O Potewser aw makrse (AR =)
Hois A er cbcaﬁona,&.ser ba,r) P~'AP- D, Sou er

A = PDP™ o5 |AR-PDRP

Systan av diff- gucnger

Y@ T4/

Y =AY der Y|P | g Ye]
Yn (®) Lbjfn(t)“

Hots A har n L wavh. esemvek borer vV, ... ¥,

med eomotedier A Ay, Ay Sa er Genereld LdSuing

At Nt ¢
V :Clek : \Z -l-Cie * \IL.{-... -(-C“.CA" WW

® Kieglesnitl og drecning av koortenatsystemet
A symmetrisk dxd-matrice  Pottocsnal 05 PTAP =D
Koordinatskiftet % =P¢' omformer

3, L T,, a b _ ¥

axX +1.b><3+£3 = X AX (A* b (_] b’(-[q])
18 "
(KT = A, () e ngly) (e produbtiedd x'y)
det P =t huis det P=1 sa e x'y'~ boonknets,smet

en rotasion au Xy~ Systwmet
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