System av differensialligninger

Et forste ordens lineaert homogent sys-
tem med konstante koeffisienter kan skrives
som

y{ = a11Y] + A12Y2 + ... T A1pYn
yé = a21Y1 + a22Yy2 + ... + A2nYn

/
Yp = Qpl1Y1 + ap2y2 + ... =~ GppYn

P& matriseform kan vi skrive y' = Ay, med
A,Z [Cbz;/j]s y = (?J/l,yz, .oy Yn) OQ
y — <y17 y27 tee yn)

Teorem

Hvis nxn matrisen A har n lineaert uavhengige
egenvektorer v{, vo, ..., v, med egenverdier

A, Ao, -+, A\, S& har y' = Ay generell lgs-
ning
y = clekltvl + CQGAQtVQ + ...+ cneA”tvn.

Et system pa formen y’ = Ay + g kalles
iInhomogent.



Teorem
En nte ordens differensialligning

g = Ft,y, oy )

kan gjores om til et fgrste ordens system
ved a sette

=y, yo=v, vy3=y" . yp=y"Y

Systemet blir da formen

Y1 = 1o
Yy = U3

/
yn—l = UYn

y7/7, — F<tay17 Yya, - - yn)



